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Typy nabizenych pohonti

POHON, RIZENI ,
AC motor standardni

A R E G U LAC E se Snekovou prevodovkou
~_ - - ~_ - O * Rizeni otdcek motoru pomoci FM v rozsahu 18 az 87 Hz
ROTACNICH VYMENIKU

¢ Minimalni otacky rotoru 2 ot./min. B>zakladnf feSeni

Pohon rotacniho vyméniku se sklada AC motor specialni

z elektromotoru s prevodovkou, femenice s kuzelocelni pfevodovkou

a femenu. Firma KASTT nabizi pro své vyméni- « Rizenf otacek motoru pomoci FM v rozsahu 5 a7 120 Hz

ky standardni AC motory, specialni AC motory » Minimalni otacky rotoru 0,5 ot./min. B>energeticky Usporné
a moderni krokové motory ovladané pomoci nizke provozni naklady

vlastni fidici jednotky - driveru. . oL
AC motor specialni do prostredi

s nebezpecim vybuchu
« Pro aplikace s rizikem vybuchu €»

Regulaci vykonu rotacniho vymeénikd lze provadét zménou oté-

ek rotoru. Rizeni otacek je mozné zajistit pomoci frekvencniho Krokovy tor + dri
ménice u asynchronniho motoru nebo zménou napéti ridiciho rokovy motor river

signalti 0 az 10 V do driveru krokového motoru. * Rizeni pomoci napéti 0 az 10 V, maximalni vykon motoru
jizod 0 ot./min. B>optimalni regulace vykonu vyméniku

@ Vice informaci na www.kastt.cz



Rizeni rotaéniho vyméniku

Rotacni vymeénik je moZné provozovat s konstantnimi
otackami (bez regulace) nebo s fizenim otacek -otoru.
Proménné otacky se uplatni predevsim pro regalaci vykonu
vymeéniku, pro rozbéh rotorll o velkych primérech nebo

pri Cisténi rotoru pomoci automatického Cisticino zarizeni.

V nezbytném pripadé ze sniZeni otacek rotoru wyuZit i k jeho /
protimrazové ochrané (otacky rotoru pod 1 ot./min.). .
Rizeni otacek je FeSeno pomoci ‘

* Frekvenéniho ménice u asynchronniho motoru

» Zmeény napéti ridiciho signald 0 az 10 V do driveru KROKOW
MOTOR
+

DRIVER

krokového motoru

» Jiného koncepcniho reseni v ramci celé VZT jednotky

nebo nadrazeného systému

Pro Fizeni krokovych motord jsme vyvinuli vlastni

moderni fidici jednotku - driver KASTT, ktery samostatné
programujeme tak, aby otacky rotoru vyméniku odpovidaly
pozadovanym parametrim.

Rotacni vymeéniky |ze také doplnkové osadit snimacem otacek.

Regulace vykonu Zavislost relativni G¢innosti na otackach rotoru
rotacniho vymeniku
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Poznamka:

Grafje pouze ilustracni - piesné parametry jsou zavislé na typu rotacniho vyméniku, jeho velikosti
a na konkrétnich provoznich podminkdch.
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