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DER ROTATIONSWARMETAUSCHER

Der Antrieb des Rotationswarmetauschers besteht
aus einem Elektromotor mit Getriebe, Riemen-
scheibe und Riemen. Die Firma KASTT bietet fiir

ihre Warmetauscher standardmafige AC Motoren,
spezielle AC Motoren und moderne Schrittmotoren
an, die mit Hilfe einer eigenen Steuereinheit -

des Drivers betatigt werden.

Die Leistungsregelung des Rotationswarmetauschers kann durch die
Anderung der Rotordrehzahl erfolgen. Die Drehzahlsteuerung kann beim
Asynchronmotor mit Hilfe eines Frequenzumformers oder durch die
Spannungsanderung der Steuersignale von 0 bis 10 V zum Driver des
Schrittmotors sichergestellt werden.
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Angebotene Antriebstypen

StandardmanRiger AC Motor
mit Schneckengetriebe

* Steuerung der Motordrehzahl mit Hilfe eines

¢ Frequenzumformers im Bereich von 18 bis 87 Hz
Mindestdrehzahl des Rotors 2 U/min. » Grundlésung

Spezieller AC Motor mit Kegelradgetriebe

* Steuerung der Motordrehzahl mit Hilfe eines
Frequenzumformers im Bereich von 5 bis 120 Hz

 Mindestdrehzahl des Rotors 0,5 U/min. » energiesparend,
geringe Betriebskosten

Spezieller AC Motor fiir eine
explosionsgefihrdete Umgebung
« Fir Anwendungen mit Explosionsgefahr €

Krokovy motor + driver

« Steuerung mit Hilfe einer Spannung von 0 bis 10V, maximale
Motorleistung bereits ab 0 U/min. » optimale Leistungsregelung

@ Weitere Informationen unter www.kastt.cz



Steuerung des Rotationswarmetauschers

Der Rotationswarmetauscher kann mit einer konstanten
Drehzahl (ohne Regelung) oder mit Steuerung der Rotordrehzahl
betrieben werden. Die variable Drehzahl wird vor allem bei

der Leistungsregelung des Warmetauschers, fiir den Anlauf von
Rotoren mit groRen Durchmessern oder bei der Reinigung von
Rotoren mit Hilfe einer automatischen Abreinigungsvorrichtung
angewendet. Soweit erforderlich, kann die Verringerung

der Rotordrehzahl auch zu seinem Frostschutz genutzt werden
(Rotordrehzahl unter 1 U/min.).

Die Drehzahlsteuerung wird gelost mit Hilfe
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* eines Frequenzumformers beim Asynchronmotor

¢ der Spannungsanderung der Steuersignale von 0 bis 10V zum S|$|Ig¥g;r-
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Driver des Schrittmotors

DRIVER

« einer anderen Konzeptldsung im Rahmen der gesamten Uf-
tungstechnischen Einheit oder des Ubergeordneten Systems

ne moderne Steuereinheit — Driver KASTT entwickelt,
der selbstandig die Programmierung vornimmt, damit
die Rotordrehzahl des Warmetauschers den gewiinsch-
ten Parametern entspricht. Rotationswarmetauscher
konnen auch mit einem Drehzahlsensor nachgertstet
werden.
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Abhéangigkeit des relativen Wirkungsgrades von der Rotordrehzahl

Rotationswarmetauscher erreichen

bereits ab einer minimalen Drehzahl

ca. 80 % ihrer Nennleistung. Aus die-

sem Grund sind fur die Regelung ihrer

Nutzung der Leistung des RWT (%)
Kondensationswéarmetauscher
M Sorptionswérmetauscher

Leistung spezielle AC Motoren sehr

die Drehzahleinstellung im Frequenz- : : J
bereich von 5-120 Hz ermdglicht : — Senddmageachoorus i) b= Felemensinon)

? 8 - Spezieller AC Motor (5-120 Hz) —>
oder Schrittmotoren, die sich bereits < Schrittmotor >

ab 0 U/min durch ein hohes Drehmo-

ment auszeichnen. Anmerkung;:
Der Graph dient nur zur lllustration - die genauen Parameter sind vom Typ des Rotationswdrmetauschers,
seiner GrolRe und den konkreten Betriebsbedingungen abhéngig.
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